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ROBINET DE CONTROLE DU DEBIT D'UN FLUIDE EQUIPE D'UN LEVIER A PLUSIEURS POSITIONS 
STABLES. 


Un robinet permettant de contrdler le debit d'un fluide 
sous pression, notamment d'un gaz industriel ou medical, 
comportant un corps (1 ) de robinet comprenant un circuit In- 
terne de distribution de fluide (3, 31, 32) comprenant un 
passage interne de fluide reliant fluidiquement un orifice 
cf entree (31) a un orifice de sortie (32) de fluide; des 
moyens de controle du debit (4) de fluide pour permettre ou 
pour emp§cher une circulation de fluide dans ledit passage 

(3) ; des moyens de manipulation avec un levier pivotant, ac- 
tionnable manuellement par un opgrateur, et cooperant, di- 
rectement ou indirectement, avec les moyens de contrCle 

(4) du debit de fluide. Le levier (2) d'axe (YY) pivote autour 
(fun axe de pivotement (XX) et mobile entre au moins trois 
positions stables et angulairement d6cal£es les unes des 
autres. Dans sa position de repos, le levier (2) est maintenu 
fixe et solidaire du corps (1 ) du robinet et le debit de fluide 
dans ledit passage interne est nul. Dans sa position inter- 
mediaire lib£ratotre, i'axe (YY) du levier (2) est decaie dun 
angle a positif et non nul par rapport a I'axe (YY) du levier 
(2) en position de repos, le levier (2) etant desolidarise du 
corps (1) et le debit de fluide est toujours nul. Dans sa posi- 
tion active, I'axe (W) du levier (2) est decaie d'un angle 3 po- 
sitif et non nul par rapport a I'axe (W) du levier (2) en 


position intermediate lib6ratoire, le levier (2) etant desolida- 
rise du corps (1) et il s'op&re une circulation du fluide a un 
debit non nul dans ledit passage interne. Bouteille de gaz 
equipee d'un tel robinet 
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La presente invention conceme un roblnet de contrfile du debit d'un fluide, en 
particulier d'un gaz sous pression, equipe d'un levier plvotant autour d'un axe de 
pivotement entre au moins trois positions stables et angulairement decalees les unes des 
autres, a savoir une position de repos, une position intermediaire liberatoire et une 
position active, ainsi qu'un incipient de gaz, telle une bouteille de gaz sous pression, 

equips d'un tel robinet. 

Les gaz industriels et medlcaux sont habituellement conditionnes dans des 
recipients, telles des bouteilles de gaz, dans lesquels le gaz est conserve sous une 
pression pouvant atteindre 200 a 300 bars, voire davantage. 

Lorsque I'on souhaite utlllser du gaz sous pression, il est necessaire de I'extraire 
du recipient dans lequel II a ete conditionne et on utilise pour ce faire un dispositif appele 
robinet permettant de controler la sortie et le debit du fluide du recipient. 

II existe egalement des robinets integrant une partle detendeur permettant 
d'operer une reduction de la pression du fluide sortant du recipient. On parle alors 
d'ensemble robinet a detendeur integne ; un tel ensemble est decrit par les document 
EP-A-747796 ou EP-A-275242. 

De nombreux robinets connus pour bouteilles de gaz presentent une 
architecture commune et tres simple, a savoir qulls se composent d'un corps de robinet, 
generalement en metal ou alllage metallique, tel le lalton, comportant notamment : une 
embase filetee permettant sa fixation sur le col d'une bouteille de gaz par exemple ; un 
raccord de sortie de gaz par lequel le gaz peut etre evacue vers le lieu ou il doit etre 
utilise ; un passage interne, amenage dans le corps de robinet, reliant fluidiquement un 
orifice d'entree de gaz porte par I'embase et par lequel le gaz sortant de la bouteille 
entre dans le corps de robinet, et un orifice de sortie de gaz porte par le raccord de 
sortie et par lequel le gaz ayant cheminS dans le corps du robinet ressort dudlt corps de 
robinet et est evacue ensuite, via une canalisation de gaz par exemple, vers son site 
d'utilisatton ; un systeme de controle du debit pour controler le debit de gaz dans le 
passage interne amenage dans le corps du robinet ; et un moyen de manipulation 
actionnable par un opSrateur et cooperant avec le systeme de controle du debit pour 
autorlser ou interdire, selon les souhaits de I'operateur, le chemlnement du gaz dans le 
passage interne et done sa sortie par le raccord de sortie. 

L'ensemble comprenant I'oriflce d'entree, le passage interne et I'orifice de sortie 
est parfols appele circuit de distribution de gaz. 

La plupart du temps, le corps de robinet comprend aussi un raccord de 
rempllssage de gaz avec un orifice de remplissage communiquant fluidiquement, via un 
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conduit de rempllssage egalement amenage dans le corps du roblnet, avec le passage 
interne de gaz de maniere a pouvoir effectuer un remplissage de la boutellle sans avoir a 

demonter le roblnet. 

L'ensemble comprenant I'orlfice de remplissage et le conduit de remplissage 
relie au passage interne est parfbis appele circuit de rempllssage de gaz. 

Dans la majorite des cas, le moyen de manipulation equlpant les robinets de 
gaz existant est ou comprend un volant de manipulation rotabf actionnable 
manuellement par I'operateur en rotation autour de son axe longitudinal, c'est-a-dire 
qu'un mouvement de vissage opere par I'operateur sur le volant va engendrer une 
interruption, partielle ou totale, du debit de gaz dans le passage interne du corps par 
obturation de ce passage interne par le biais du systeme de controle du debit, alors 
qu'un mouvement de devissage opere sur le volant va autoriser un debit, partiel ou total, 
de gaz dans le passage interne de gaz. 

De tels volants de manipulation sont decrits notamment par les documents 
suivants : US-A-4, 103,806, EP-A-629812, WO-A-82/01580. 

Par ailleure, certains robinets ou ensembles robinets avec detendeurs integres 
comportent un moyen de manipulation constitue d'un levier pivotant autour d'un axe de 
plvotement comportant une extremlte de manipulation permettant la saisie manuelle du 
levier par I'operateur en vue de son plvotement angulaire et une extremite active, 
portant I'axe de plvotement, cooperant dlrectement ou indirectement avec le systeme de 
contrtle du debit de gaz de maniere a autoriser ou, a llnverse, interdire le cheminement 
du gaz dans le passage Interne de gaz entre 1'oriftee d'entree et I'orlfice de sortie porte 

par le raccord de sortie. 

De tels dlspositifs a levlers de manipulation sont decrits notamment par les 
documents suivants : EP-A-747796, EP-A-990825, FR-A-2801689, EP-A-1026438 et 6B- 
A-723828. 

L'utilisatlon d'un levier pivotant plut6t que d'un volant rotatif presente 
notamment I'avantage d'une manipulation plus rapide par I'utllisateur. 

De plus, la position du levier reflete immedlatement I'etat du roblnet, c'est-a- 
dire qu'un levier en position de repos correspond a une interruption du passage de gaz, 
alors q'un levier en position active correspond a un passage de gaz. Ced evite ou 
minimise les rlsques d'erreurs pour I'operateur en accroissant la securite d'utilisation. 

Le but de la presente invention est d'ameliorer les robinets du type a 
actionnement par levier. 

En effet, dans les robinets a levier existants, le levier plvote habituellement 
entre deux positions stables angulairement decalees, h savoir : 

- une premiere position dite 'position de repos' dans laquelle le cheminement 
du gaz dans le circuit de distribution du corps de robinet est totalement interrompue, et 
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- une seconde position dite 'position active' ou 'position de liberation de gaz' 
dans laquelle le cheminement du gaz a travers le circuit de distribution du corps de 
robinet est autorlsee, c'est-a-dire n'est plus interrompue. 

Le passage de la position de repos a la position active se fait par actlonnement 
en pivotement du levier par I'operateur depuis la premiere position angulaire 
correspondant a la position de repos du levier jusqu'a la seconde position angulaire 

correspondant a la position active. 

L'acOonnement du levier engendre une cooperation, directe ou indirecte, du 
levier, via son extremite active, avec le systeme de contr6le du debit de gaz pour 
autoriser le passage du gaz par ouverture du passage qui Stait jusque la obture par le 
systeme de controle du debit de gaz. 

Par ailleurs, le passage de la position active a la position de repos se fait par 
actlonnement Inverse du levier par I'operateur. 

Ceci est clairement explique par le document EP-A-747796 qui montre un 
robinet detendeur a levier pivotante entre deux positions extremes d'ouverture ou de 
fermeture dans lesquelles le levier est maintenu de fagon stable et praOquement 

insensible aux vibrations. 

Or, il a ete constate que, pour assurer un meilleur maintien en position de 
repos de manlere a assurer une coupure efficace du debit de gaz, il etait souhaitable de 
maintenir le levier solidalre du corps du robinet par des moyens de fixation appropries, 
de manlere a eviter une ouverture inopinee du gaz par actlonnement involontaire du 
levier. 

De la, il a ete propose de doter le levier d'un mecanisme d'accrochage 
permettant de le solidarlser au corps du robinet en garantlssant ainsl un debit de gaz nul 
dans le passage interne de gaz, lorsque le levier est maintenu dans sa position de repos. 

Toutefois, en pratique, II a ete constate qu'avec un tel mecanisme 
d'accrochage, des problemes pouvaient survenir lors du passage de la position de repos 
a la position active. 

En effet, si le mecanisme d'accrochage assure un maintien top efficace du levier 
solidalre du corps de robinet, alors I'operateur peut avoir des difflcultes a le desolidariser 
lorsqull souhaite le faire pivoter et ouvrir le gaz, ce qui peut conduire I'operateur a 
exercer une manipulation violente du levier qui peut engendrer une ouverture trop 
raplde du debit de gaz et ce, avec les risques et problemes habituels resultant d'une 
manipulation trop brusque d'un gaz sous pression. Cet inconvenient est d'autant 
accentue que le levier est accroche et maintenu en position de repos tres pres du corps 
de robinet car alors I'espacement pour la main ou les doigts de I'operateur peut ne pas 
etre sufflsant, surtout sll porte des gants de travail. 

A llnverse, si le mecanisme d'accrochage assure un maintien insuffisant du 
levier, alors il ne remplira pas correctement son role. 
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Le but de Invention alors est de proposer un robinet a levier ameliore 
permettant de resoudre le probleme rencontre lore du passage de la position de repos a 
la position active, en parOculier loreque le levier est malntenu solidaire du robinet dans 
sa position de repos par un mecanisme d'accrochage. 

La solution de Invention est alors un robinet permettant de controler le debit 
d'un fluide sous presslon, en particulier d'un gaz, comprenant un corps de robinet 
comprenant : 

- un circuit interne de distribution de fluide comprenant un orifice d'entree de 
fluide, un orifice de sortie de fluide et un passage Interne de fluide reliant fluidlquement 
I'orifice d'entree de fluide a I'orifice de sortie de fluide, 

- des moyens de controle du debit de fluide agissant sur le passage interne de 
fluide pour permettre ou pour empecher une circulation de fluide dans ledit passage 
entre I'orifice d'entree de fluide et I'orifice de sortie de fluide, 

- des moyens de manipulation, actionnable manuellement par un operateur, 
cooperant, directement ou indirectement, avec les moyens de controle du debit de fluide 
pour permettre ou pour empecher ladite circulation de fluide dans ledit passage, 

et dans lequel les moyens de manipulation comprennent un levier d'axe (YY) pivotant 
autour d'un axe de pivotement (XX), et mobile entre au molns trois positions stables et 
angulairement decalees les unes des autres, lesdites trois positions stables etant au 
moins : 

- une position de repos dans laquelle le levier est maintenu, directement ou 
indirectement, fixe et solidaire du corps du robinet et dans laquelle les moyens de 
controle du debit de fluide obturent totalement le passage Interne de fluide de maniere a 
assurer un debit nul de fluide dans ledit passage interne de fluide, 

- une position Intermediaire liberatoire, dans laquelle I'axe (YY) du levier est 
decale d'un angle o posltif et non nul par rapport a I'axe (YY) du levier en position de 
repos, dans laquelle le levier est desolldarise du corps du robinet et dans laquelle les 
moyens de controle du debit de fluide obturent totalement le passage Interne de fluide 
de maniere a assurer un debit nul de fluide dans ledit passage interne de fluide, et 

- une position active, dans laquelle I'axe (YY) du levier est decale d'un angle p 
positlf et non nul par rapport a I'axe (YY) du levier en position intermediaire liberatoire, 
dans laquelle le levier est d6solidarise du corps du robinet et dans laquelle les moyens de 
controle du debit de fluide n'obturent plus le passage interne de fluide de maniere a 
assurer une circulation du fluide a un debit non nul dans ledit passage interne. 

Par position stable, on entend une position angulalre par rapport b I'axe (XX), 
dans laquelle I'axe (YY) du levier est h I'equlllbre, dest-a-dlre qull se maintient ou est 
maintenu dans cette position de fagon durable sans pratiquement s'en ecarter. 

Selon le cas, le robinet de I'lnvention peut comprendre I'une ou plusleurs des 
caracteristiques techniques suivantes : 
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- les moyens de controle du debit de fluide comprennent un moyen d'obturabon 
permettant d'obturer le passage interne de fluide, de preference le moyen d'obturation 
est un clapet normalement repousse centre son siege de clapet par un moyen elastique, 
tel un ressort. 

- le levier plvotant comporte une extremite de manipulation par laquelle 
I'operateur peut saisir manuellement le levier et une extremite active, situee du cote de 
.'axe de pivotement (XX), venant cooperer, directement ou indirectement, avec le moyen 
d'obturation du passage interne de fluide. 

- te levier pivotant coopere, via son extremite active, avec les moyens de 
controle du debit de fluide par llntermediaire d'au moins une piece mobile en translation 
dans un logement situe entre ladite extremite active du levier et le moyen d'obturation 

du passage interne de fluide. 

- le corps de robinet est revetu d'une structure externe formant un habillage 
peripherique audit corps, ladite structure externe etant solldalre du corps, et en ce qu'en 
position de repos, le levier est malntenu Indirectement solldaire du corps du robinet en 
etant fixe a ladite structure externe par llntermediaire de moyens d'accrochage. 

- en position de repos, le levier est rendu solldaire du corps du robinet par 
llntermediaire de moyens d'accrochage, en etant maintenu fixe audit corps ou a une 
structure externe formant un habillage peripherique dudtt corps ou une piece de 
raccortiement portee par ledit corps. 

- en position intermedial liberatoire, I'axe (YY) du levier est decale 
angulairement d'un angle a comprls entre 10- et 70- par rapport a I'axe (YY) dudit levier 
en position de repos, de preference un angle a comprls entre 20<» et 50°. 

- en position active, I'axe (YY) du levier est decale d'un angle {3 comprls entre 
20° et 150° par rapport a I'axe (YY) dudit levier en position intermediate liberatoire, de 
preference un angle P comprls entre 30° et 120°. 

- lors du passage de la position intermediate liberatoire a la position active, 
I'extremlte active du levier, situee du cote de I'axe de pivotement (XX), comportant une 
portion formant came, vlent cooperer avec le moyen d'obturation du passage interne de 
fluide par Intermediate de la piece mobile en translation dans le logement, en exergant, 
via la partie formant came, une force de poussee sur la piece mobile de maniere a 
engendrer un mouvement en translation de ladite piece mobile allant dans le sens 
tendant a eloigner ladite piece mobile de ladite partie formant came, de maniere a 
permettre une circulation d'un debit de fluide dans le circuit interne de distribution de 
fluide. 

- I'orifice d'entree de fluide est porte par une embase du corps comportant une 
filetage externe peripherique et I'orifice de sortie de fluide est porte par un raccord de 
sortie de fluide. 
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- il comporte, en outre, un manometre relie au circuit interne de distribution de 
fluide par une prise de pression amenagee dans ie corps de maniere a faire 
communiquer fluldiquement ledit manometre et ledit circuit interne de distribution de 
fluide. 

- il comporte, en outre, un raccord de rempllssage comportant un orifice de 
remplissage en communication fluidique avec le circuit interne de distribution de fluide 
par imtermedialre d'un circuit de rempllssage circuit interne de distribution de fluide. 

- il comporte, en outre, une structure exteme rigide formant un habillage 
peripherique d'au moins une parOe du robinet, ladite structure etant portee et solidalre 
dudit corps, de preference la structure externe rigide formant un habillage peripherique 
est fbrm6 d'un marertau polymere mis en forme et durci. 

- en position de repos, le levler est maintenu solidalre de la structure externe 
rigide formant un habillage peripherique par imtermedialre de moyens d'accrochage 
comportant une tete spherique portee par le levler et un logement complementaire porte 
par la structure externe, ledit logement ayant un dimensionnement et une forme 
adaptes a la reception et au maintien solidalre en son seln de ladite tete spherique 
portee par le levler. 

^invention porte aussl sur un recipient de fluide sous pression equipe d'un 
robinet selon llnvention, de preference le recipient est une bouteille de gaz. 

Le robinet de Invention est partlculierement blen adapte a une utilisation dans le 
domaine du soudage pour le conditionnement de gaz a des presslons superieures a 100 
bare, typlquement entre 150 et 350 bars, mais peut aussl etre utilise dans les domaines 
des gaz speciaux (laboratolre, calibrage...), medical, electronique, alimentaire... 

Le robinet de llnvention presente de nombreux avantages, notamment une 
facllite et un confort accros d'utllisation et une rapidite d'ouverture et de fermeture sans 

risque, done en toute securite. 

Un mode de realisation du robinet de llnvention va maintenant etre decrit plus 

en detail, en reference aux figures annexees. 

La figure 1 represente une vue tridlmensionnelle d'un mode de realisation d'un 
robinet selon llnvention ou I'on volt le corps 1 de robinet, generalement en metal ou en 
alliage metallique, tel du laiton, avec une embase 17 destinee a etre fixee par le blais du 
filetage 18 externe peripherique sur une bouteille de gaz par exemple, I'embase 17 
portant un orifice d'entree 31 de fluide permettant I'entree du gaz sous pression dans le 
corps 1, lequel assure son acheminement, via un circuit Interne de distribution 3, 31, 32 
de gaz, jusqu'a I'orifice de sortie 32 port* par le raccord de sortie 19 auquel peut venir 
se raccorder une prise utillsateur. 

Le corps 1 comprend aussl un manometre 40 relle au drcult interne 3, 31, 32 de 
distribution de fluide par une prise de pression 41 amenagee dans le corps 1 de maniere 
a faire communiquer fluldiquement ledit manometre 40 et le passage interne 3 du circuit 
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Interne de distribution de fluide et permettre alnsi une mesure et une indication de la 
pression du gaz circulant dans le corps 1 de robinet, comme detaille sur la figure 6. 

Le corps 1 comporte, en outre, un raccord de remplissage 50 comportant un 
orifice de remplissage 51 en communication fluidique avec le circuit interne de 
distribution 3, 31, 32 par llntermedlaire d'un circuit de remplissage 52 et permettant le 
remplissage de la bouteille, lorsqu'elle est vide, avec du gaz sous pression et ce, sans 
rendre obligatolre le demontage du robinet du recipient sur lequel il est monte. 

La figure 2 est une vue de dessus du robinet de la figure 1 et la figure 3 est une 
vue de c6t6 du robinet de la figure 1. 

La figure 4 est une vue en coupe selon le plan B-B represent sur la figure 2 oil 
I'on volt en detail que le corps 1 comporte un circuit interne de distribution de fluide 3, 
31, 32 comprenant un orifice d'entree 31 de fluide porte par I'embase 17, un orifice de 
sortie 32 de fluide porte par le raccord de sortie 19 et un passage interne 3 de fluide 
reliant fluldlquement I'orifice d'entree 31 a I'orifice de sortie 32 servant a convoyer le gaz 

a llnterieur du corps 1. 

Des moyens de contrdle du debit 4 de fluide aglssent sur le passage interne 3 de 
fluide pour permettre ou, a Hnverse, pour empecher toute circulation de gaz dans le 
passage. Ces moyens de controle du debit 4 comportent, classiquement, un moyen 
d'obturation, tel un dapet mobile normalement repousse contre un siege de clapet 
amenage sur le passage 3 interne de gaz grace a un moyen elastlque, tel un ressort. 

Selon Invention, le corps 1 du robinet des moyens de manipulation comprenant 
une levier 2, actionnable manuellement par un operateur, coopferent, directement ou 
indlrectement, avec les moyens de controle du debit de fluide pour permettre ou pour 
empecher la circulation de fluide dans ledlt passage en allant agir, directement ou 
indirectement, sur ledit moyen d'obturation 4. 

Plus precisement, les moyens de manipulation comprennent un levier 2 d'axe YY 
principal, pivotant autour d'un axe XX de pivotement, lequel levier est mobile et 
deplacable entre au molns trois positions stables (PS1 a PS3) et angulairement decalees 
les unes des autres, comme montre sur la figure 8 , a savoir : 

- une premiere position stable (PS1) dite de repos, dans laquelle le levier 2 est 
maintenu, directement ou Indirectement, fixe et solidalre du corps 1 du robinet et dans 
laquelle les moyens de contrdle du debit obturent totalement le passage interne 3 de 
manlere a assurer et maintenlr un debit nul de fluide dans ledit passage 3 interne, c'est- 
a-dlre que dans cette position de repos le levier 2 est bloque en position de repos et le 
gaz ne circule pas dans le drcuit interne de gaz. 

- une deuxieme position stable (PS2) dite position intermediaire liberatoire, dans 
laquelle l'axe YY du levier 2 est decale d'un angle a positif et non nul, par exemple un 
angle a de I'ordre de 30 a 45° par rapport a l'axe YY du levier 2 lorsque celui-cl est en 
position de repos, le sommet de I'angle a etant le point P dlntersecOon de l'axe XX avec 
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I'axe YY, comme montre sur la figure 2. Dans cette position, le levier 2 est desolidarise 
du corps 1 du robinet, c'est-a-dire libera dudit corps, mais les moyens de contrdle du 
debit 4 de fluide continuent a assurer leur role en obturant totalement le passage interne 
3. En d'autres termes, bien que le levier 2 ait ete deplace angulairement selon un arc de 
cercle d'angle a, dans cette deuxieme position stable, le levier 2 n'agit pas encore sur les 
moyens de contrdle du debit 4 et ceux-cl continuent done a empecher toute circulation 
du fluide dans le passage 3 en direction de I'orifice de sortie 32, c'est-a-dire que le clapet 
4 est toujours repousse contre son siege ce qui obture le passage 3. 

- une trolsleme position stable (PS3) dite position active, dans laquelle I'axe YY 
du levier 2 est decale d'un angle p positif et non nul, par exemple un angle de 20° a 
100° par rapport a I'axe YY du levier 2 dans sa position intermediaire liberatolre. En 
position active, le levier 2 est desolidarise du corps 1 du robinet et les moyens de 
controle 4 du debit de fluide n'obturent plus le passage 3 Interne de fluide, ce qui 
autortee une circulation du gaz h un debit non nul dans ledit passage 3 interne. 

L'axe XX est deflni comme etant I'axe de plvotement du levier 2 sur le corps 1 du 
robinet, comme illustre sur la figure 2. 

Par ailleurs, la position du levier 2 au repos sert de reference pour la definition de 
I'axe YY de depart et des angles a et p. Pour plus de simplicite, on choisira I'axe YY 
comme montre sur la figure 2, les axes ; toutefbls, pour definir I'axe du levier 2, on 
pourrait aussi choisir une autre droite passant par le point P et perpendiculaire a I'axe XX 
de plvotement car ce qui est primordial, e'est d'utiliser toujours le mime referentlel 
axial. 

La figure 5 est un schema en coupe selon le plan A-A de la figure 2 permettant 
de visualiser ('architecture du raccord de sortie 19 de gaz portant I'orifice de sortie 32. 
Sur cette figure, on voit aussi un clapet 45 mobile en translation. 

En outre, la figure 6 est un schema en coupe selon le plan C-C de la figure 2 
permettant de comprendre comment le levier 2 coopere avec les moyens de controle de 
debit, en particulier le clapet 4, par imtermediaire de la piece 5 mobile dans son 
logement 15, laquelle est normalement repoussee dans la direction de l'extremite 12 
active du levier 2 sous I'influence d'une force de poussee elastique qui lui est conferee 
par un moyen a ressort 13 dispose dans le logement 15. 

Plus precisement, lorsque I'operateur manipule le levier 2 pour le faire passer de 
la premiere position angulaire dite de repos a la deuxieme position angulaire dite 
position intermediaire llberatoire, l'extremite active 12 du levier 2 ne vient pas exercer 
de poussee (ou alors une poussee tres faible) sur la piece 5 mobile qui reste done en 
position et le clapet 4 reste colle a son siege 24 sous I'influence de la force de poussee 
conferee par le ressort 14, ce qui maintient le passage 3 de gaz obture. 

Par contre, lorsque I'operateur manipule le levier 2 pour le faire passer de la 
deuxieme position angulaire dite position intermediaire liberatoire a la troisieme position 
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dlte position active, I'extremite active 12 du levler 2 qui pivote autour de I'axe XX vient 
agir, telle une came, sur I'extremite amont 5" de la piece 5 mobile en y exercant une 
force de poussee superieure h celle inverse du ressort 13, ce qui provoque alors un 
deplacement en translation de la piece 5 mobile dans son logement 15, avec 
compression du ressort 13. Ce deplacement de la piece mobile 5 engendre alors un 
d6collement du clapet 4 de son siege 24 sous Influence de la force de poussee conferee 
audit clapet 4 par I'extremite aval 5' de la piece mobile 5, cette force de poussde etant 
superieure a celle inverse du ressort 14. Ce decollement du clapet 4 de son siege va 
alors liberer le passage 3 et alnsl permettre au gaz de circuler en direction de I'orifice de 

sortie 32 du raccord 19. 

De preference, le corps 1 de robinet est revgtu d'une structure externe 25 
formant un hablllage peripherique partiel ou total dudit corps 1 et solidaire dudit corps 1 
en y etant fixee. La structure externe riglde 25 est formee par exemple de plusieurs 
sous-parties constituees d'un materiau polymere mis en forme et durci, par exemple 
deux demi-coques en plastique riglde assemblies I'une a I'autre de maniere a habiller le 
corps 1 du robinet pour lul donner une forme agreable a regarder (design). 

Comme schematise sur la figure 7, en position de repos, le levier 2 est maintenu 
indlrectement solidaire du corps 1 du robinet en etant fixe a ladite structure externe 25 
(vue en coupe sur fig. 7) par llntermediaire de moyens d'accrochage 8, 9 comprenant un 
plot a tete spherique 8 portee par le levler 2 et un receptacle a plot complementaire 9, 
tel un logement, porte par la structure externe 25 ayant un dimensionnement et une 
forme adaptes a la reception et au malntien solidaire en son sein dudit plot a tete 
spherique 8 portee par le levier 2. 

En position de repos, le plot a tete spherique 8 du levler 2 vient s'engager 
solidairement dans le receptacle a plot complementaire 9 de maniere a assurer un 
maintlen fixe du levier dans sa position de repos et a 6viter ainsi toute ouverture 
inopinee ou acddentelle du debit 

A llnverse, en position lntermediaire et en position active, le plot 8 est 
desengag6 du receptacle complementaire 9, ce qui permet au levier de pivoter. 

Le robinet de Invention est utilisable sur des bouteilles de gaz mais peut aussl 
etre utilise sur d'autres conteneurs ou recipients de gaz sous pression, alnsl que pour 
equiper une canalisation de fluide ou un reseau de canalisations. 
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PAvendlcaMons 

1. Robinet permettant de controler le debit d'un fluide sous pression comportant 
un corps (1) de robinet comprenant : 

- un circuit Interne de distribution de fluide (3, 31, 32) comprenant un orifice 
d'entree (31) de fluide, un orifice de sortie (32) de fluide et un passage interne (3) de 
fluide reliant flufdlquement I'orlflce d'entree (31) de fluide a I'oriflce de sortie (32) de 
fluide, 

- des moyens de controle du debit (4) de fluide agissant sur le passage interne 
(3) de fluide pour permettre ou pour empecher une circulation de fluide dans ledlt 
passage (3) entre I'orifice d'entree de fluide (31) et I'orifice de sortie (32) de fluide, 

- des moyens de manipulation, actionnable manuellement par un operateur, 
cooperant, directement ou indirectement, avec les moyens de contrdle (4) du debit de 
fluide pour permettre ou pour empecher ladite circulation de fluide dans ledlt passage 
(3), 

et dans lequel les moyens de manipulation comprennent un levier (2) d'axe (YY) 
prvotant autour d'un axe de pivotement (XX), et mobile entre au moins trols positions 
stables (PS1, PS2, PS3) et angulalrement decalees les unes des autres, lesdites trois 
positions stables etant au molns : 

- une position de repos (PS1) dans laquelle le levier (2) est maintenu, 
directement ou Indirectement, fixe et solidaire du corps (1) du robinet et dans laquelle 
les moyens de controle du debit (4) de fluide obturent totalement le passage interne (3) 
de fluide de maniere a obtenir un debit nul de fluide dans ledit passage (3) interne, 

- une position intermediaire liberatolre (PS2), dans laquelle I'axe (YY) du levier 
(2) est decale d'un angle a positif et non nul par rapport a I'axe (YY) du levier (2) en 
position de repos, dans laquelle le levier (2) est desolldarise du corps (1) du robinet et 
dans laquelle les moyens de controle du debit (4) de fluide obturent totalement le 
passage interne (3) de fluide de maniere a assurer un debit nul de fluide dans ledit 
passage (3) interne de fluide, et 

- une position active (PS3), dans laquelle I'axe (YY) du levier (2) est decale d'un 
angle p positif et non nul par rapport a I'axe (YY) du levier (2) en position Intermediaire 
liberatolre, dans laquelle le levier (2) est desolldarise du corps (1) du robinet et dans 
laquelle les moyens de controle (4) du debit de fluide n'obturent plus le passage (3) 
Interne de fluide de maniere a assurer une circulation du fluide a un d6bit non nul dans 
ledit passage (3) interne. 
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2. Roblnet selon la revendication 1, caracterise en ce que les moyens de 
contrdle (4) du d£bit de fluide comprennent un moyen d'obturation (4) permettant 
d'obturer le passage Interne de fluide, de preference le moyen d'obturation (4) est un 
dapet 

3. Robinet selon I'une des revendlcatlons 1 ou 2, caract6ris6 en ce que le levler 
(2) comporte : 

- une extremite de manipulation (11) par laquelle I'operateur peut salsir 
manuellement le levler (2) et 

- une extremite active (12), situee du cote de I'axe de pivotement (XX), venant 
cooperer, dlrectement ou Indirectement, avec le moyen d'obturation (4) du passage 
interne (3) de fluide. 

4. Robinet selon I'une des revendications 143, caracterise en ce que le levler 
(2) plvotant coopere, via son extremite active (12), avec les moyens de contr6le (4) du 
ddbit de fluide par llntermedlaire d'au moins une piece mobile (5) en translation dans un 
logement (15) situe entre I'extremite active (12) du levier (2) et le moyen d'obturation 
(4) du passage interne (3) de fluide. 

5. Robinet selon I'une des revendications 14 4, caracterise en ce que le corps 
(1) de robinet est revetu d'une structure externe (25) fbrmant un habillage pdripherique 
audit corps (1), ladlte structure externe (25) etant solldalre du corps (1), et en ce qu'en 
position de repos, le levier (2) est maintenu indirectement solidalre du corps (1) du 
robinet en etant fixe 4 ladite structure externe (25) par llntermedlaire de moyens 
d'accrochage (8, 9). 

6. Robinet selon I'une des revendications 14 5, caracterise en ce qu'en position 
de repos, le levler (2) est rendu solidalre du corps (1) du robinet par llntermedlaire de 
moyens d'accrochage (8, 9), en etant maintenu fixe audit corps (1) ou 4 une structure 
externe (25) fbrmant un habillage perlpherique dudit corps (1) ou une piece de 
raccordement portee par ledit corps (1). 

7. Robinet selon I'une des revendications 14 6, caracterise en ce qu'en position 
intermediate liberatolre, I'axe (YY) du levier est decale angulairement d'un angle a 
comprls entre 10° et 70° par rapport 4 I'axe (YY) dudit levler (2) en position de repos, de 
preference un angle a comprls entre 20° et 50°. 
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8. Robinet selon Tune des revendications 1 h 7, caractSrisS en ce qu'en position 
active, I'axe (YY) du levier (2) est d6cale d'un angle P compris entre 20° et 150° par 
rapport h I'axe (YY) dudit levier en position interm&Jialre lib6ratoire, de preference un 
angle p compris entre 30° et 120°. 

5 

9. Robinet selon Tune des revendications 1 & 8, caracferls6 en ce que, lors 
d'un pivotement du levier (2) de la position Intemfediaire lib6ratoire a la position active, 
I'extr£mit6 active (12) du levier (2), situ6e du cofe de I'axe de pivotement (XX), 
comportant une portion fbrmant came (22), vient coop<§rer avec le moyen d'obturation 

10 (4) du passage interne (3) de fluide par UntermSdiaire de la piece mobile (5) en 
translation dans le logement (15), en exergant, via la partie formant came (22), une 
force de pousste sur la pifece mobile (5) de manure h engendrer un mouvement en 
translation de ladite pifece mobile (5) allant dans le sens tendant a Eloigner ladite pifece 
mobile (5) de ladite partie formant came (22), de manure a permettre une circulation 

15 d'un d6bit non nul de fluide dans le Circuit interne (3, 31, 32) de distribution de fluide. 

10. Robinet selon Tune des revendications 1 h 9, caract6ris6 en ce que 
I'orifice d'entrte (31) de fluide est portS par une embase (17) du corps (1) comportant 
une filetage (18) externe p6riph6rique et i'orifice de sortie (32) de fluide est porfe par un 

2 0 raccord de sortie (19) de fluide. 

11. Robinet selon I'une des revendications 1 a 10, caracteris£ en ce qull 
comporte, en outre, un manomfetre (40) reli6 au circuit interne (3, 31, 32) de distribution 
de fluide par une prise de pression (41) am6nag6e dans le corps (1) de manifere 4 falre 

25 communlquer fluidiquement ledit manom&tre (40) et le passage interne (3) dudit circuit 
interne de distribution de fluide. 

12. Robinet selon I'une des revendications 1 & 11, caract6ris6 en ce qull 
comporte, en outre, un raccord de remplissage (50) comportant un orifice de 

30 remplissage (51) en communication fluidlque avec le circuit interne de distribution (3, 
31, 32) de fluide par I1nterm6diaire d'un circuit de remplissage (52). 

13. Robinet selon I'une des revendications 1 & 12, caract6ris£ en ce qull 
comporte, en outre, une structure externe rigide (25) fbrmant un habillage p6ripherique 

35 d'au moins une partie du corps (1) du robinet, ladite structure (25) 6tant portde par et 
solidaire dudit corps (1), de preference la structure (25) externe rigide formant un 
habillage p£riph£rique est form6 d'un matSriau polymfere mis en forme et durci. 
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14. Robinet selon l f une des revendications 1 a 13, caract6ris£ en ce qu'en 
position de repos, le levier (2) est maintenu solidaire de la structure (25) externe rigide 
fbrmant un hablllage p6iiph6rique par I1nterm£diaire de moyens d'accrochage (8, 9) 
comportant un plot a tete spWrique (8) portfe par le levier (2) et un receptacle 

5 compl6mentalre (9) port6 par la structure externe (25) ayant un dlmenslonnement et 
une forme adaptfe d la reception et au malntien solidaire en son sein du plot h t§te 
sphfirique (8) portSe par le levier (2). 

15. Recipient de flulde sous presslon €qu\p6 d'un robinet selon I'une des 
10 revendications 1 d 14, de preference le recipient est une bouteille de gaz. 
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